
Produit d'un vecteur par un nombre r6el

I nepresenter les vecteurs :

. i dbrigine A tel que i_: zi -. uv dbrigine B tel que w : -t)

. 7 dbrigin"Ctel que ) : -2,5i.

. c:3,.a

. e : =.2.At 1-. O: ' e".,,i.
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. d : -.2.i

Compl6ter les pointill6s avec un nombre r6el.

tt naCo est un parall6logramme de centre I.
Relier les vecteurs qui sont 6gaux.
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!! Ounr un repdre orthonorm6, on donne les points:
A(i; -5), B(3;2) et c(-a; s).

a. D6terminer les coordonn6es des vecteurs :

AB' Af
b. En ddduire les coordonn6es des vecteurs :

J:-z(AE+At)
{*-.2.{2.+. { --.s).);"-.2("7. *.10)). sotr. (6;. =.34)..
.7:5A6-3Ae

fl o"nr une base orthonorm6e 0 ,7), on donne les

vecteurs i :i +j. i 
= 

zi - +-i-et i, : +i - t+i.
D6montrerque 2u -3v f w : 0.

i1t; 11, i1z;-+1, fr1+ ;_t+1
donc 2i -:i + il , pour coordonndes :

(2 x 1 - 3 x 2* 4;2 x "t- 3 x (-a) + (-14))
c'est-i-dire (2 - 6 + 4;2 * 12 - 14) soit (0;0).

Ainsi, 2i -zi +il: d.

!! tOrt est un segment de longueur 6 cm. placer le
point M de la droite (AB) tel que tvtf + 3ME : d.

A

.ffi. +.:M8..=.d.. dqujvaul.d?prds.la.relation de.ChasJes,i.-

.MA + ":(ME .+.AE) .=. d . .c.est=t-.dj re . 4MI .+.3ffi . 
=- 

.d.. . . . ...-

Ainsi,.3AE.=.aAM..soit. AM 
=^ 

1A4. ....
4

I oug,r une_base orthonorm6e 0 , j), on donne
vecteur u: -4i -13j.
a. Calculer la norme de i.
llill= ./1=+11. +. r?..=. 

^/t6-+-9. = .J2s..=.s...

. (,jl d6signe une base orthonorm6e, \ un nombre r6el et i(* ; y) un vecteur.
\J est le vecteur de coordonn6es (\x ; \y). De prut ll.rill = l,rl" llill.

p Pour tous nombres rdels \, \/ et tous vecteurs i, i :. \(;+f):xi+xi . (x+\,)i:xi+x,i " \(\,i):(\x,)i
'\i:6 si,etseulementsi, \:o ou i:6. . *i estlevecteuroppos6auvecteuri 

"t 
i *i:i+(j).

" i1* ;y) dans une base orthonorm6 (i j) eqrir"ut d i : *i + y-i.

Calculer la m6diane de la liste suivante :

5-10-12-7-9-18-20

Dans un repdre, une courbe a pour 6quation y = 1 1 1

(avec x = 0 et y = 1). Exprimer;r en fonction de y. x

-cD
1ne
2

2id
1......
_BD
2
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(.5. x.2. = 3" x. (-.5).;5. x..7. = 3. x..10).soit.(25.;5)...

.i.=.-|{-.+i.+.l(-.+i +:j).=.=1i^
4

b. En d6duire la norme A" 7 :7 - 17.

d"". tFlt= 
ll=+ril=l-+l*Jlill =11*s = 1.



Colindarit6 de uecteurs

i- Dire gue de-ux vecteurs non nuls i et 7 sont folin6aires signifie qu'il existe un nombre rdel X tel

eu€ v : \u, autrement dit que les vecteurs u et v ont la m6me direction.
On convient que le vecteur nul est colin6aire i tout vecteur.

,, Dans une base orthonorm6e , i(* ; y) et i(x' ; y') sont deux vecteurs.

Le d6terminant du vecteur I et du vecteur i est le nombre ty' - x'y.
, i1* ; y; et i1r' ; y') sont colin6aires si, et seulement si, xyl - x'y = o.

u/,/z
./v

Quelle est la nature du nombre r - # I
lt tvtz

D6velopper et r6duire B : (h - l)2 + +x.

I n"li"r.haque vecteur d un vecteur qui lui est colin6aire.

a (.-2;3)

61-z; -21
Z o; -z)
d 1z;21 w (15;10)

b. En d6duire deux vecteurs colin6aires.

l-es .vecleu rs. .i. . et . il. . so nt.co 1[n.6air.es. car" I ew d €ter:min a nt

::r egal.il 0

c Donner les coordonn6es d'un vecteur colin6aire ) 7 .

.? ar exemple..ri(o ;.-.+) ...

14

9

i (-t;z)
. J ito; ts)

f! o"nt une base orthonorm6e (,i), on donne

les vecteurs i,: Jri - +-j "ti : i + Jji.
Les vecteurs i 

"t 
i sont-ils colin6aires?

i(Jl; -+) et i(r;".E)
Jl 

" f-1* (-+) : 2 t 4 : 6 et6 = o
donc u et v ne sont pas colin6aires.

f,! o"nt une base orthonorm6e (i i), on donne:
-t1 I -t a\
ul;;-11, vl2;-:1, w: i)3i etz:6i *4i.
13 , I 3)

a. Calculer le d6terminant de chaque couple de vecteurs.

ueti:

. il et ) :.-1"x"4.=6.x3.=."-*4.* 18.=.=.22,

@ n et B sont deux points donn6s.

M et N sont des points tels que:-----

AM+2BM:0 et-AN*2BN:0.
D6montrer que les vecteurs AE et MN sont colin6aires.

.Irpret! relation de Chasles:

AM + 2BM : 0 6quivauta AM + 2(BA + AM) : 0

cest-i-dire :AM + 2BA:6 soit AM : -3eA : ?ng
33

. D'aprds la relation de Chasles :

-AN + 2BN : 0 dquivaute -AN + 2(BA +AN) : 0

cest-ir-dire Afr + zal: d soit AN: -zaI :24E.

. MN: AN - AM: 2AE -?ne:1ns.
Donc les vecteurs MN et At ,ont3.orin6aires.

fl Ounr une base orthonorm6e, on donne les vec-

teurs u(a -l; a) et v(2 ; a * 1) oi o d6signe un nombre

u et v sont
r6el.

D6terminer les valeurs de a pour lesquelles

colin6,aires.

(a-1)(a+1)-2x4:0 6quivaut i a2- 1-8:0
c'est-i-dire a2 :9.
Ainsi i et i sont colin6aires lorsque o: -3 ou 6l : 3.

!l ornr chaque cas, d6montrer que les vecteurs AE et

CD sont colin6aires.

a. +Ad-486+2ad:d
b. CB+2AC+DB:0

a. U6galit6 s'6crit 4(AD - BD) : -26P
c'est-i-dire +1Ad + oB; : -zcd soit +AE : -2cd.

1-
Ainsi, AB: --CD et les vecteurs AB et CD sont

2
coltnealres.

b. L6salit6 secrit e4 * E * 4 *4 * F : d

c'est-i-dire AC + cB + AC + CB * DC : 0

soit Ai+AE+De :6.
Ainsi, 2AE: Cd et les vectertt AE et Cd sont

colin6aires.
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?::: n r aitre fle paiall6lisme ou l'alignement

!! Ounr un repdre orthonorm6, on donne les points :

M(3; 3), N(8; 5), p(r ; - 2) et e(16;4).
a. Compl6ter avec les coordonn6es.

. MN6.;z;...... . ed 1.rs;.0;."..
b. En d6duire que les droites (MN) et (pe) sont paralldles.

. ffi .=. :MN .ao.nc.les. r,recteu,:s. p-I. 
. et . Mil . sonl col i n6a i res.

Ainsj.les dr.oites. (MN). et.(pe). s.ont. paralteles,

E! n, B, C, M et N sont cinq points distincts tels que:
5CN+2AB:0+AM+BI:d

a. V6rifier qr" CN : -'AE.' 5'--)_
5CN.=.-2A8" so.it CN.=. :1AEi.

5
b. En d6duire que les droites (AM) et (CN) sont paralldles.

AE.= *AM. oon...d =.=f. x.*AM..=.-f"AM".....

Ajnsj.tes dr"oites. (CN) et. (AM).sont.paraltdJes........

E o, B, E, F sont des points tels que oAE + rE : sAF.
a. D6montrer qr" AE : 5EF.

.5AE. +. AE.+.E8. = 5AE. so.ir.AB = sAJ. 
=. 5AE-

Ainsi,. AB.=. 5qAF. = AE;. = seF..aonc. AE.=. 5EF.. .......... .....
b. Que peut-on dire des droites (AB) et (EF)?

(AB) .et (E F.) .so nt pa ratJAtes car. J es.yecteu rs. .AE . et . EF. .so nt
co.[inEaires.

!! Ounr un repdre orthonorm6, 6tudier l,alignement
des points R(-:; -2), S(4;1), T(6; 2).

n31z;g; et 5T1z;1). or,7 x1_ 2x3:r et1=0.
Donc les vecteurs nB et 5i ne sont pas colineaires, et
les points R, S, T ne sont pas align6s.

I

-

E u. Placer sur la figure ci-dessous :

. l'image M du point A par la translation de vecteur BE,

.le milieu N du segment [AM],

. le point P sym6trique de C par rapport i N.

ABHI, BCDH, DEFG sont des carr6s de m6me c6t6
avec D milieu de [CG].
L est le centre du carr6 BCDH, M et N sont les milieux des

segments [AI] et [EF]. 
p est le point vdrifiant GF : 1GF.

4

Utiliser le repdre orthonorm6 (B; C, H) pour d6montrer
que les droites (MP) et (LN) sont paralldles.

rvr[-r; :), 4i; z] aon. *[;, ;l
,l:, :),-[, , ;J 

a"". rN[J , rj

or2"r-1r,1:9-o4 2 2 4 
1: O, donc les vecteurs MF

et [fr sont colin6aires et les droites (Mp) et (LN)
paralldles.

b. D6montrer que les points A, B, p sont align6s.

Be : AM donc ABCM est un parall6logramme
et AE: MU.

N est le milieu des diagonales [pC] et [AM] du quadrila_
tdre PACM, donc PACM est un parall6logramme.
Ainsi Pf : Mi.
Finalement PI: AE, donc les points A, B, p sont ali-
gn6s et A est le milieu du segment [Bp].

t__
. - i =- :: ::': :a-a c,es si, et Seule-

: . :.:-.: - -r -: .: i= ;c^t colineaifeS.

T

,/
,//- -/

D6velopper et r6duire A : 7 - (2 * 4r)2.

r Trois points A, B, r! sont align6s si, et
vecteurs AB et AC sont colin6aires.

A t'
,n_--"u

_)

seulement si, les


